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Introducao
/\ ATENGAO

Consulte no guia Informagbes importantes de seguranga e do
produto, na embalagem, os avisos relativos ao produto e outras
informacdes importantes.

A utilizagéo segura e prudente da embarcacéo € da sua inteira
responsabilidade. O piloto automatico € uma ferramenta que
melhora as capacidades de manobra da embarcag&o. Nao o
isenta da responsabilidade de utilizar a embarcacao de forma
segura. Evite os perigos de navegacgéo e nunca deixe o leme
sem supervisao.

A utilizagéo segura e prudente da embarcacéao € da sua inteira
responsabilidade. A sonda é uma ferramenta que melhora o seu
conhecimento da agua que se encontra por baixo da sua
embarcacgao. Nao o isenta da responsabilidade de observar a
agua a volta da embarcagéo enquanto navega.

Aprenda a utilizar o piloto automatico em aguas abertas calmas
e livres de perigo.

Tenha cuidado ao utilizar o piloto automatico perto de perigos
na agua, como docas, estacas e outras embarcacgoes.

O sistema de piloto automéatico ajusta continuamente a direcéo
da sua embarcacéo de forma a manter uma diregéo constante.
Além da funcao basica de manutengao de direcao, o sistema
permite o direcionamento manual e varios modos de fungdes e
padrdes de direcionamento automatico.

Pode operar o sistema de piloto automatico através do sistema
de controlo de leme. Através do controlo de leme, é possivel
ativar e direcionar, configurar e personalizar o sistema de piloto
automatico.

Para informagbes sobre a instalagdo, consulte as instrugbes de
instalagéo de cada dispositivo.

Descrigcao geral do dispositivo

GARMIN

Modo de espera

(@ | Selecione para colocar o piloto automatico em modo de espera e
voltar ao ecré de diregéo.

(2 | Selecione para abrir um menu ou executar a fungéo listada acima
da tecla.

(® | Selecione para abrir o menu de definigdes do ecra.
Prima duas vezes para ajustar a retroiluminacgéao.
Mantenha premido para desligar o dispositivo.

Ecra de diregao

O ecra de diregado apresenta o estado do piloto automatico.

1> 10°>>

<<10° <1° enu

(@ | Estado do piloto automatico/indicador de estado do piloto automa-
tico.

O "Modo de espera" aparece a amarelo e o indicador de estado do
piloto automatico é apresentado a amarelo quando o dispositivo
esta no modo de espera.

A "Manutencao de diregcéo" aparece a verde e o indicador de
estado do piloto automatico é apresentado a verde quando o dispo-
sitivo estd em manutencao de diregao.

® |Indicador de tendéncia da diregéo.

® | Diregdo real (no modo de espera)
Direcéo planeada (quando o piloto automatico esta ativado)

@ | Indicador de posigéo do leme (esta funcionalidade s6 esta dispo-
nivel quando estiver ligado um sensor do leme.)

Modo de espera

/\ CUIDADO

O piloto automatico n&o governa a embarcagéo no modo de
espera. E responsavel por controlar o leme no modo de espera.

No modo de espera, pode ativar o piloto automatico e ajustar as
definicoes.

E apresentado "Em espera", em amarelo, e o indicador LED
amarelo é apresentado no canto superior direito do ecra,
quando o dispositivo esta em modo de espera.

Utilizagcao do piloto automatico de
lancha

Manutencgao de direg¢ao
Pode ativar a fungdo de manutengao de diregcao do piloto
automatico para manter a diregao atual sem manobrar o leme.

Ativar o piloto automatico
Quando ativa o piloto automatico, este assume o controlo do
leme e direciona a embarcagéo para manter a diregéo.

A partir do ecra de diregao, selecione Ativar.

Aparece a verde "Manutencgao da dire¢cao", no topo do ecra
de diregéo, e aparece um icone verde no canto superior
direito, quando o dispositivo estd em manutencao da diregéo.
A direcao pretendida aparece no centro do ecra de diregao.

Ajuste de diregao

Quando o piloto automatico esta ativado, pode ajustar a diregao
utilizando as teclas do controlo do leme ou utilizando o leme,
caso o seu piloto automéatico esteja equipado com tecnologia
Shadow Drive™ .

Ativar Shadow Drive

NOTA: a funcionalidade Shadow Drive s6 pode ser utilizada em
embarcagdes com quilha de cruzeiro ou quilha de
deslocamento.

Introducao



Selecione Menu > Configuragao > Config. piloto auto. do
utiliz. > Shadow Drive.

Ajustar a sensibilidade Shadow Drive
Selecione Menu > Configuragao > Config. piloto auto. do
utiliz. > Sensibilid. Shadow Drive.

Ajustar a direcdo com o leme
NOTA: tem de ativar a funcionalidade Shadow Drive para poder
ajustar a diregdo utilizando o leme (Ativar Shadow Drive,
pagina 1).
Com o piloto automatico ativado, manobre a embarcagao
manualmente.
O piloto automatico ativa o modo Shadow Drive.
Quando solta o leme e mantém manualmente uma diregéo
especifica durante alguns segundos, o piloto automatico
retoma uma manutengao de diregdo na nova diregéo. E
apresentado o indicador de tendéncia da diregédo e o
indicador do estado do piloto automatico fica verde para
indicar que o piloto automatico assumiu o controlo da
embarcagao.

Selecionar o modo de diregao

O modo de diregéo do leme vira a embarcagéo em incrementos

de 1° quando seleciona uma tecla.

A direg&o por passos vira a embarcagao em incrementos de

10°. Pode personalizar os incrementos (Ajustar os incrementos

da diregao por passos, pagina 2).

1 Selecione Menu.

2 Selecione Modo de diregao para alternar entre o modo de
direcdo do leme e o modo de diregéo por passos.
NOTA: o modo de diregédo do leme s6 pode ser utilizado em
embarcagdes com quilha de cruzeiro ou quilha de
deslocamento.

Ajustar a dire¢cdo com as teclas

Para comandar a embarcacao utilizando as teclas na parte
inferior do controlo do leme, tem de ter o piloto automatico
ativado.

» Selecione 4= ou = para utilizar o modo de dire¢éo do leme.

NOTA: o modo de dire¢do do leme s6 pode ser utilizado em
embarcagdes com quilha de cruzeiro ou quilha de
deslocamento.

* Mantenha 1°> 10°>> ou <<10° <1° para utilizar o modo de
direg&o por passos.

Ajustar os incrementos da dire¢ao por passos

1 Selecione Menu > Modo de diregao > Dimensao passos
viragem.

2 Selecione 4 ou ¥.

3 Selecione Concluido.

Controlo de diregao

O controlo de diregéo transmite ao piloto automatico a diregédo
em que a embarcacgéo se desloca (navegacéo avante ou a ré),
utilizando o controlo de leme.

Ativar o controlo de diregcdo
1 Selecione Menu > Configuragdo > Config. piloto auto. do
utiliz. > Controlo de direcao.

2 Selecione Ativado.
Utilizar o controlo de diregcdo
Para utilizar o controlo de diregcéo, tem de ativar a
funcionalidade de controlo de diregcéo (Ativar o controlo de
diregdo, pagina 2).
Ao navegar em modo de espera, selecione Diregao.
®© ¢ apresentado no canto superior direito.

Padroes de direcao

O utilizador é responsavel pela manobra segura da sua
embarcacao. Nao inicie um padrao até estar certo de que a
agua se encontra livre de obstaculos.

O piloto automatico pode manobrar a embarcagao em padrbes
predefinidos para pesca e também pode realizar outras
manobras especiais, como inversdes de marcha e manobras de
Williamson.

A direcéo de padréo néo se baseia em GPS e pode ser utilizada
sem um dispositivo GPS ligado ao piloto automatico.

Padrao de ziguezague

O padréo de ziguezague comanda a embarcagao de bombordo

a estibordo e vice-versa, numa hora e angulo especificados, ao

longo da diregéo atual.

Configurar o padrao de ziguezague

Pode modificar a amplitude e o periodo do padrao de

ziguezague. Os valores predefinidos sdo 30° e 1,5 minutos.

1 Selecione Menu > Padrao de diregcdo > Ziguezague >
Configuragao > Ampl. de ziguezague.

2 Selecione 4 ou ¥ para definir a amplitude em incrementos de
5°.

3 Selecione Concluido.

4 Selecione Configuragio > Periodo ziguezague.

5 Selecione 4 ou ¥ para definir o periodo.

6 Selecione Concluido.

Seguir um padréao de ziguezague
Selecione Menu > Padrao de diregdo > Ziguezague >
Ativar.

Padrao de circulos

O padrao de circulos comanda a embarcagéo num circulo
continuo, numa dire¢do especificada e num intervalo de tempo
especificado.

Configurar o padrdo de circulos

1 Selecione Menu > Padrao de diregao > Circulos > Hora.

2 Selecione 4 ou ¥ para definir a hora.
3 Selecione Concluido.
Seguir o padrao de circulos
1 Selecione Menu > Padrao de diregcao > Circulos > Ativar.
2 Selecione uma opc¢ao:
» Selecione = para iniciar uma mudanca de diregdo para a
direita
» Selecione 4m para iniciar uma mudanca de dire¢éo para a
esquerda.

Padrao de inversdao de marcha

O padrao de inversado de marcha vira a embarcagdo em 180° e
mantém a nova diregéo. Nao existem definicdes para configurar
0 padrao de inversao de marcha.

Seguir o padrao de inversao de marcha

1 Selecione Menu > Padrao de diregdo > Inverséo de
marcha > Ativar.

2 Selecione uma opg¢do:

+ Selecione = para iniciar uma mudanca de direcéo a
estibordo.

+ Selecione 4m para iniciar uma mudanca de direcéo a
bombordo.

Manobra de Williamson
O padrao de manobra de Williamson muda a diregcao da
embarcagéo com a intengao de percorrer a localizagdo onde o

Utilizacao do piloto automatico de lancha



padrao de manobra de Williamson foi iniciado. Nao existem
definicbes para configurar o padrédo de manobra de Williamson.

O padrao de manobra de Williamson pode ser utilizado em
situacdes de homem-ao-mar.

Seguir o padrdao de manobra de Williamson

O padrao de manobra de Williamson nédo é determinado por
GPS e ¢é afetado pelo vento, pela corrente e pela velocidade.
Esteja preparado para ajustar o acelerador e assumir o
comando do leme para evitar magoar uma pessoa na agua.

/\ CUIDADO

A embarcacgao deve estar abaixo da velocidade de cruzeiro ao
utilizar este padréo.

1 Selecione Menu > Padrao de direcdo > Manobra de
Williamson > Ativar.
2 Selecione uma opgao:

« Selecione = para iniciar uma mudanca de diregéo a
estibordo.

« Selecione 4= para iniciar uma mudanca de direcéo a
bombordo.

Cancelar um padrao de direcao
» Comande a embarcagao fisicamente.

NOTA: Shadow Drive tem de estar ativado para cancelar um
padrao de diregdo ao comandar a embarcacgao fisicamente.

» Selecione 4m ou = para cancelar um padrdo utilizando o
modo de dire¢ao do leme.

» Selecione <<10° <1° ou 1°> 10°>> para cancelar um padrao
utilizando o modo de diregao por passos.

» Selecione Modo de espera.
Padroes de direcao GPS

O utilizador é responsavel pela manobra segura da sua
embarcacdo. N&o inicie um padrao GPS até estar certo de que
a agua se encontra livre de obstaculos.

/\ CUIDADO
Garmin® recomenda a utilizagdo de Rota para apenas em
embarcagdes a motor. Utilizar a funcionalidade Rota para em
embarcagdes a vela pode causar uma mudanca repentina de
bordo, arriscando danificar o veleiro. As velas e os suportes nao
vigiados podem ser danificados ou causar lesdes a qualquer
membro da tripulagdo ou passageiro durante uma mudanca
repentina de bordo.

NOTA: o piloto automatico tem de estar ligado a um plotter
cartografico NMEA 2000° ou NMEA® 0183 compativel para
seguir um padréo de diregdo GPS.

O piloto automatico pode comandar a embarcagéo ao longo de
um percurso definido pelo seu dispositivo GPS, ou em padrdes
predefinidos baseados numa localizagédo GPS (ponto de
passagem). Para utilizar a direcao GPS, tem de ter um
dispositivo compativel com GPS ligado ao piloto automatico
através do NMEA 2000 ou do NMEA 0183. Os padrdes de
direcdo GPS baseiam-se num ponto de passagem GPS para o
qual se encontra a navegar ativamente através do seu
dispositivo GPS opcional. Este ponto de passagem é o
chamado ponto de passagem ativo.

Seguir uma rota de dire¢ao GPS
O piloto automatico pode governar a embarcagéo de acordo
com uma rota previamente calculada num dispositivo GPS.

1 Crie e inicie a navegagédo numa rota com o seu dispositivo
GPS.

2 Selecione Menu > Diregdao do GPS > Rota para.

Padréo de orbita

O padrao de 6rbita comanda a embarcagdo num circulo
continuo a volta do ponto de passagem ativo. A dimensao do
circulo é definida pela sua distancia do ponto de passagem
ativo quando inicia o padréo de 6rbita.

Seguir um padrao de orbita ]
1 Selecione Menu > Diregdo do GPS > Orbita > Ativar.

2 Selecione uma opgao:

» Selecione = para iniciar uma mudanca de diregdo a
estibordo.

+ Selecione 4m para iniciar uma mudanca de direcéo a
bombordo.

Padrao de trevo

O padréo de trevo comanda a embarcacao de forma a que
passe repetidamente sobre um ponto de passagem ativo.
Quando inicia o padréo de trevo, o piloto automatico guia a
embarcacao na direcdo do ponto de passagem ativo e inicia o
padréo de trevo.

Configurar o padrao de trevo

Pode ajustar a distancia do ponto de passagem a que o piloto
automatico vira a embarcacgéo para outra passagem sobre o
ponto de passagem. A predefinicdo muda a direcédo da
embarcagao a uma distancia de 1000 pés (300 m) do ponto de
passagem ativo.

entre o ponto de passagem e o local onde o piloto automatico
muda a dire¢do da embarcagao

1 Selecione Menu > Diregdo do GPS > Trevo > Comprim..
2 Selecione 4 ou ¥ para definir a distancia.
3 Selecione Concluido.

Seguir o padrao de trevo
1 Selecione Menu > Diregao do GPS > Trevo > Ativar.

2 Selecione uma opc¢éo:
» Para iniciar uma mudanca de dire¢ao a estibordo,
selecione mp.
* Para iniciar uma mudancga de dire¢do a bombordo,
selecione 4.
Padrao de pesquisa
O padrao de pesquisa comanda a embarcagédo em circulos
cada vez maiores no exterior do ponto de passagem ativo,
formando um padrao de espiral. Quando inicia o padrédo de

pesquisa, o piloto automatico guia a embarcagéo na diregdo do
ponto de passagem activo e inicia o padr&o.

Configurar o padrao de pesquisa
Pode ajustar a distancia entre cada circulo da espiral. A
distancia predefinida entre circulos é de 50 pés (20 m).

1 Selecione Menu > Diregdo do GPS > Procurar >
Espacam..

2 Selecione 4 ou ¥ para definir a distancia.
3 Selecione Concluido.

Seguir o padrao de pesquisa
1 Selecione Menu > Diregdo do GPS > Procurar > Ativar.

2 Selecione uma opgao:
» Para iniciar uma mudanca de dire¢ao a estibordo,
selecione mp.

* Para iniciar uma mudanca de dire¢ao a bombordo,
selecione 4m.

Utilizacao do piloto automatico de lancha



Utilizacao do piloto automatico de
veleiro

/\ CUIDADO

Quando ativado, o piloto automatico apenas controla o leme. O
utilizador e a sua tripulagdo continuam responsaveis pelas velas
quando o piloto automatico se encontra ativado.

Para além da manutengao de diregéo, pode utilizar o piloto
automatico para manter uma manutencéo de vento. Também
pode utilizar o piloto automatico para controlar o leme enquanto
efetua a amura e a mudanga de bordo.

Manutencao de vento

Pode definir o piloto automatico para manter um rumo
especifico relativamente ao angulo de vento atual. O seu
dispositivo devera estar ligado a um sensor de vento compativel
com NMEA 2000 ou NMEA 0183 para efetuar manutengéo de
vento ou uma amura ou manutengéo de bordo com base no
vento.

Configurar o tipo de manutengao de vento

Para ativar o tipo de manutencéo de vento, tem de ligar um

sensor de vento NMEA 2000 ou NMEA 0183 ao piloto

automatico.

Para configuragbes avangadas do piloto automatico, consulte as

instrucdes de instalagédo fornecidas com o seu piloto

automatico.

1 Selecione Menu > Configuragao > Config. piloto auto. do
utiliz. > Tipo manut. vento.

2 Selecione Aparente ou Verdadeiro.

Ativar a manuteng¢ao de vento
Para ativar o tipo de manutencéao de vento, tem de ligar um
sensor de vento NMEA 2000 ou NMEA 0183 ao piloto
automatico.
Quando o piloto automatico estiver em modo de espera,
selecione Man. vento.

Ativar a manutenc¢ao de vento a partir de manutengao
de direcao

Para ativar o tipo de manutengéo de vento, tem de ligar um
sensor de vento NMEA 2000 ou NMEA 0183 ao piloto
automatico.

Com a manutengao de diregao ativada, selecione Menu >
Man. vento.

Ajustar o angulo de manutenc¢ao de vento com o
piloto automatico

Pode ajustar o &ngulo de manutengao de vento no piloto
automatico quando a manutengéo de vento se encontra ativada.

» Para justar o &ngulo de manutencao de vento em
incrementos de 1°, selecione <<10° <1° ou 1°> 10°>>.

» Para justar o dngulo de manutencao de vento em
incrementos de 10°, mantenha premido <<10° <1° ou 1°>
10°>>.

Amura e mudancga de bordo

Pode configurar o piloto automatico para que efetue uma amura
ou mudanga de bordo com a manutengao de diregao ou a
manutencao de vento ativada.

Amura e mudancga de bordo a partir de manutengao

de direcao

1 Ativar manutencgao de direcéo (Ativar o piloto automatico,
pagina 1).

2 Selecione Menu > Amura/Mudanca de bordo.

3 Selecione 4m ou mp para escolher uma diregéo.

O piloto automatico comanda a embarcagéo através de uma
amura ou mudanca de bordo e o ecréa de direcéo apresenta a
mensagem "Amura" até a manobra estar concluida.

Amura e mudanga de bordo a partir de manutengao
de vento

Para poder ativar a manutengéo de vento, deve ter um sensor
de vento instalado.

1 Ativar a manutengéo de vento (Ativar a manutengéo de
vento, pagina 4).

2 Selecione Menu > Amura/Mudanca de bordo.

3 Selecione Tack ou Mud. bordo.
O piloto automatico comanda a embarcacao através de uma

amura ou mudanga de bordo e o ecra apresenta informagao
sobre o progresso da amura ou mudanca de bordo.

Definir um atraso na amura e mudancga de bordo

O atraso na amura e mudanga de bordo permite-lhe atrasar a
realizacdo de uma amura ou mudanga de bordo apds iniciar a
manobra.

1 Selecione Menu > Configuragao > Config. piloto auto. do
utiliz. > Configuragao para velejar > Atr. ao amur./vir. em
roda.

2 Selecione a duragéo do atraso.
3 Se necessario, selecione Concluido.

Ativar o inibidor de mudancga de bordo

NOTA: o inibidor de mudancga de bordo ndo o impede de
efetuar manualmente uma mudanga de bordo utilizando o leme
ou a diregao por passos.

O inibidor de mudanga de bordo impede o piloto automatico de
efetuar uma mudancga de bordo.

1 Selecione Menu > Configuragao > Config. piloto auto. do
utiliz. > Configuragao para velejar > Inibid. mud. bordo.

2 Selecione Ativado.

Ajustar a resposta do piloto automatico
Quando estiver no modo veleiro, a definigdo de Resposta
permite-lhe ajustar rapidamente o ganho do leme para
contabilizar as condi¢des de vento variaveis.

1 No ecra do piloto automatico, selecione Menu > Resposta.
2 Ajuste a resposta do leme.

Se pretende que o leme tenha maior capacidade de resposta
€ se mova mais rapidamente, aumente o valor. Se o leme se
mover demasiado, diminua o valor.

Configuracao do dispositivo

Defini¢coes do utilizador do piloto automatico

Selecione Menu > Configuragao > Config. piloto auto. do
utiliz..

Modo de alimentagao: define o modo de poupancga de energia
do dispositivo para normal ou econémico. O modo de
economia permite-lhe definir a percentagem de poténcia
utilizada para o piloto automatico.

Modo poup. energ.: controla a capacidade do piloto
automatico. O piloto automatico efetua menos ajustes no
modo de poupanga de energia.

Limitador de vento: quando esta no modo veleiro durante uma
mudanca de bordo, diminui a velocidade da mudanga de
direcdo a medida que a diregcao do vento se aproxima da
popa. Se a velocidade da mudanca de diregcao for demasiado
baixa, diminua o valor. Se a velocidade da mudanga de
direcéo for demasiado elevada, aumente o valor.

Utilizacao do piloto automatico de veleiro



Configurar o controlo remoto

NOTA: o relégio Garmin quatix® pode ser configurado para
funcionar como um controlo remoto para o controlo do leme.
Consulte as instrugdes fornecidas com o reldgio para obter mais
informacdes.

Pode ligar um controlo remoto opcional ao controlo do leme.

Selecione Menu > Configuragao > Controlo remoto.

Procurar um controlo remoto
Selecione Menu > Configuragao > Controlo remoto >
Proc. controlo remoto.

Emparelhar um controlo remoto

1 Procurar um controlo remoto (Procurar um controlo remoto,
pagina 5).

2 Comece a emparelhar o controlo remoto conforme as
instrugdes fornecidas com o acessoério.
Ap06s o correto emparelhamento do controlo remoto aparece
uma mensagem no controlo do leme.

3 Selecione Ligar.
Atribuir ac6es a botdes do controlo remoto

/\ CUIDADO
Se atribuir um padréo a um botédo do controlo remoto, lembre-se
de que é responsavel pela utilizacdo segura da sua
embarcacgao. Nao inicie um padrao até ter a certeza de que a
agua se encontra livre de obstaculos.

NOTA: se atribuir a funcionalidade de controlo de dire¢do a um
botao do controlo remoto, o piloto automatico deve estar em
modo de espera para mudar de diregado (avango ou inversao de
rota).

1 Selecione Menu > Configuragdo > Controlo remoto.

2 Selecione um botéo do controlo remoto para atribuir uma
acao.

3 Selecione uma agao para o botdo.

4 Se necessario, repita os passos 2 e 3 para os restantes
botdes.

Desligar um controlo remoto
1 Selecione Menu > Configuragdo > Controlo remoto.

2 Selecione Desligar controlo remoto.

Definigdes do ecra

Selecione Menu > Configuragéao > Ecra.

Modo de cores: define o dispositivo para apresentar cores
diurnas ou noturnas.

Configurar cores: define a configuracdo das cores para cada
modo de cores. Para o modo de cores diurnas, pode
selecionar as configuragdes de cor a cores ou de alto
contraste. Para o modo de cores noturnas, pode selecionar
as configuragdes de cor a cores, vermelho e preto ou verde e
preto.

Retroiluminagao: define o nivel da retroiluminacgéo.

Partilha de rede: permite-lhe partilhar o modo de cores, as
configuragdes de cor e as definicdes de retroiluminacdo com
outros dispositivos na rede NMEA 2000.

Definigoes do sistema
Selecione Menu > Configuragao > Sistema.
Unidades: define as unidades de medida.

Direccgao: define as referéncias utilizadas no célculo da
informacao de direcao.

Variancia: define a variagdo do norte verdadeiro. esta definicdo
apenas esta disponivel quando a direcéo esta definida como
Verdadeiro.

Sinal sonoro: define se e quando os sinais sonoros sao
utilizados.

Ligar automaticam.: ativa automaticamente o dispositivo
quando a rede NMEA 2000 ¢é ativada.

Alarme de baixa tensdo GHC: emite um alarme quando a
voltagem da fonte de alimentacao ligada ao dispositivo for
inferior a um valor especificado.

Idioma: define o idioma do ecra.

Modo funcionamento: permite-lhe definir o modo de
funcionamento para o modo normal ou guardar
demonstragao.

Informacgao do sistema: permite-lhe ver informagao de
software.

Predefinigcoes de fabrica: restaura a unidade com as
predefinicbes de fabrica.

Selecionar a fonte de direcao preferencial

Se tiver mais de uma fonte de diregdo na rede, pode selecionar
uma fonte preferencial. A fonte pode ser um sensor de rumo
magnético ou uma bussola compativel com GPS.

AVISO

Para obter os melhores resultados, utilize um sensor Garmin
para a fonte de diregdo. Utilizar uma bussola de GPS de
terceiros pode causar o envio aleatério de dados, que podera
resultar em atrasos excessivos. O piloto automatico necessita
de informagdes em tempo real, e, por conseguinte, ndo pode
utilizar, na maior parte dos casos, dados da bussola de GPS de
terceiros para obter dados de velocidade ou localizagdo GPS.
Caso seja utilizada uma bussola GPS de terceiros, o piloto
automatico comunicara provavelmente a perda de dados de
navegacéao e de fonte de velocidade de forma periddica.

1 Selecione Menu > Configuragéo > Fontes preferidas >
Fonte da diregao

2 Selecione uma fonte.

Se a fonte de diregao selecionada estiver indisponivel, o ecra
do piloto automatico ndo apresenta quaisquer dados. Devera
selecionar outra fonte de diregéo, se possivel.

Configuracao do dispositivo
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